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1、 概述
　　AWA6218S_C是一个数据采集模块，可以全天候对声级计的数据进行采集。整个监测系统采用模块化设计，使用维护方便，可靠性高，适用于环境保护、工厂企业、科研院所等部门使用。

2、 主要性能　　

使用环境：温度：-10℃~50℃，相对温度：＜90%（＋40℃时）

1．可以从噪声统计分析仪中取数据并进行统计分析。

2．积分测量时间1分到1小进可以任意设置，缺省为10min。

3．最多可以存贮1280组数据和12小时的瞬时声级。

4. 测量指标：Leq，L5，L10，L50，L90，L95 、SD、 Lmax 、Lmin，测量日期。

5．可以外接MODEM或GPRS模块

6．板上看门狗，永不死机。

7．板上自带日历时钟。

3、 模块接口

1，采集及控制单元

DB9口（孔）:（用于读取声级数据）

1 电源:+5V

2 串行接收

3 串行发送

4 NC

5 电源地

6 NC

7 NC
8 NC
9 NC

DB9口（针）:（用于远距离传输）

1 NC

2串行接收

3串行发送

4 NC
5电源地

6 NC

7 NC
8 NC
9 NC

4、 数据读起和保存
1、RS－232接口（DB9孔）
波特率：9600
数据位数：8位

停止位数：1位

奇偶校检：无
发送指令：1CH，声级计返回数据，两字节低字节在前，高字节在后，比如返回的是47H 02H，相当以0x0247 ,表示的声压级为0x0247/10 = 58.3。

2、数据保存

保存43200个单一的等效值，从存储器的0x0000地址开始，两个字节一个结果，高字节在前，低字节在后，如果保存的是02H 47H 相当以0x0247，表示的声压级为0x0247/10 = 58.3。

保存1280组数据统计数据。
5、 供电
电源输入：DC  6V~10V，红线为正，黑线为负。

6、 控制协议
数据采集及控制单元具有RS－232接口（DB9针），在此接口上可直接联上GPRS或CDMA等，联通后向数据采集及控制单元写入不同的控制命令可以得到不同的功能。

数据采集及控制单元的RS－232接口（DB9针）的数据格式

波特率：9600
数据位数：8位

停止位数：1位

奇偶校检：无

数据采集及控制单元的控制命令格式

1． 瞬时声级．时钟等的查看
    向数据采集及控制单元（以下简称单元）写入1CH,01H（十六进制）两字节，单元回送十二个字节的二进制数据。第一字节为瞬时声级的高位(BCD码)，第二字节为瞬时声级的低位（BCD码）：瞬时声级＝第一字节＊10+第二字节／10（dB）。第三字节为年位的低两位，采用BCD码，第四字节为月（BCD码），第五字节为日（BCD码），第六字节为时（BCD码），第七字节为分（BCD码），第八字节为秒（BCD码）。第9到12字节暂时没用。
例：向单元发1CH，01H后，收到07H,25H,02H,07H,10H,16H,03H,04H,00H,0 0H,00H,00H
则：瞬时声级＝7*10+25/10=72.5dB

    日历时钟为：2002年7月10号    16：03：04
2． 时钟的设定
    向单元写入1CH05H后再写入7个字节的数据可以修改时钟， 写入的数据采用BCD码，第一字节为年，第二字节为月，第三字节为日，第四字节为时，第五字节为分，第六字节为秒，第七字节结束符，一般为0。

  例 ：写入1CH,05H后写入01H,11H,29H,20H,10H,40H,00
  时钟被改为2001年11月29号  20：10：40

3． 读回噪声瞬时测量结果

向单元写入1CH06H后，单元就从数据存储器的0000H地址开始回发256个字节的数据，格式为一个字节的起始标志，两个字节的地址偏移量（地址偏移量表示的是这一组数据在数据存储器里是第几个256个字节,由0开始，0表示第一个，1表示第二个，以此类推），，256个字节的数据，一个字节的校验和（校验和为前面259个字节逐个字节相加取最低字节的结果），最后一个00H。发完之后等待对方发确认字节，如果收到的是AAH，表示对方接收到的数据有误，则重发，如是BBH，则表示对方接受到的数据正确，就接着发数据存储里下256个字节，总共发338组。偏移地址从0000H到1517FH为瞬时声级保存区，每秒钟保存一个瞬时声级，一个瞬时声级占用两个字节，高字节在前，低字节在后，分辨率为0.1Db，数据为前12小时的数据。12小时共占用86400个字节。00000H-00001H为00:00:00或12:00:00的瞬时声级。00002-00003HH为00:00:01或12:00:01的瞬时声级，瞬时声级＝（高字节＊256+低字节）／10（dB）。
通信流程为：
1、上位机发：1CH06H

2、单元发：第一组数据

3、上位机发：确认字节（AAH或BBH）

4、单元发：根据确认字节来重发还是发下一组数据

5、重复3、4两步，直到最后一组数据发完并得到上位机的正确（BBH）确认则结束该次通信。

4． 读等效声级

单元收到1CH 0FH后接时间段，格式为起始时间年（一个字节）、月、日、时、分，终止时间年（一个字节）、月、日、时、分（都为BCD码），如1CH 0FH 05H 02H 14H 21H 08H 05H 02H 15H 16H 31H，表示的是将时间在05年2月14号21点8分到05年2月15号16点31分这个时间段的等效声级反送回去。等效声级每26字节为一组数据。格式如下：第1字节为年；第2字节为月；第3字节为日；第4字节为时；第5字节为分（时钟采用BCD码）；第6、第7字节为BCD码的Leq，高位在前；第8、第9字节为BCD码的L5，高位在前；第10、第11字节为BCD码的L10，高位在前；第12、第13字节为BCD码的L50，高位在前；第14、第15字节为BCD码的L90，高位在前；第16、第17字节为BCD码的L95，高位在前；第18、第19字节为BCD码的SD，高位在前；第20、第21字节为最大声级，高位在前；第22、第23字节为BCD码的最小声级，高位在前；第24字节为有数据的标志字节，此字节内为5AH时才认为这一块24字节的存贮区有数据；第25、第26字节为前面24个字节的校验和，高字节在前，计算方法为前面24个字节逐个字节相加得到的两个字节的结果。
时间（5字节）+Leq（2）+L5（2）+L10（2）+L50（2）+L90（2）+L95（2）+SD（2）+最大声级（2）+最小声级（2）+标志（1个字节5AH）+校验和（2）。

发完一组之后等待对方发确认字节，如果收到的是AAH，表示对方接收到的数据有误，则重发，如是BBH，则表示对方接受到的数据正确，就接着发下一组数据，直到发完最后一组全零数据表示数据发完，全零数据不需要回复。
例：在偏移地址为16000H的地方开始存放着以下数据

02H,07H,10H,08H,10H,06H,28H,06H,90H,06H,49H,06H,13H,05H,87H,05H,32H,00H,56H,07H,29H,05H,06H,5AH+两校验和
02H,07H,10H,09H,10H,06H,79H,07H,20H,06H,66H,06H,43H,06H,05H,05H,56H,00H,43H,08H,32H,05H,20H,5AH+两校验和
00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H,00H+两校验和
则有两组数据，数据如下：

测量日期             Leq 
L5    L10    L50   L90   L95   SD    Lmax   Lmin   
 

2002-07-10 08:10     62.8
69.1  64.9   61.3  58.7  53.2  5.6   72.9
  50.6
2002-07-10 09:10     67.9
72.0  66.6   64.3  60.5  55.6  4.3   83.2   52.0
通信流程为：

1、上位机发：1CH0FH + 起始时间（5个字节） + 结束时间（5个字节）
2、单元发：第一组数据（如果有数据），没有数据的话就直接发全零，然后结束通讯
3、上位机发：确认字节（AAH或BBH）

4、单元发：根据确认字节来重发还是发下一组数据

5、重复3、4两步，直到发完一组全零数据则结束该次通信。

5． 自动校准

向单元写入1CH，04H，系统开始自动校准，校准时间大约10秒，启动自动校准后，正在进行的积分测量及统计分析被暂停，校准结束后继续开始测量，校准时仪器通过串行口向外送2个字节表示的瞬时声级，低字节在前，高字节在后（高字节＊256+低字节）／10（dB），共计50个。

6． 清除内存中的数据

　　向单元中写入1CH，0CH，单元内存中的噪声测量结果全部被清除。

7． 复位
    向单元中写入1CH，00H，单元自动复位，复位时，会自动进行校准10秒，从串行口送出一串MODEM初始化数据。正在进行的积分测量及统计分析被清除，校准结束后重新开始测量，以前的测量结果不变。 
8． 写入系统数据
向单元中写入1CH,0AH，再加18字节的系统数据，可以将系统数据写入单元中。
18个字节的数据定义如下：

第一字节为年，一般写00

第二，三字节为暂无用 
BCD

第四，五字节为暂无用    BCD

第6,7字节为积分测量时间(以秒为单位,16进制码)，低字节在前，高字节在后

第8,9字节为自动校准时间，BCD码,时在前,分在后，不在时间段时为不校准。比如15H00H表示的是15：00分校准，25H00H表示不校准。
第10字节为暂无用
第11字节为暂无用
第12，13字节为暂无用            BCD

第14,15字节为暂无用            BCD

第16,17字节为暂无用              BCD

第18字为  以上17字节的校验和，以上17字节数据相加，保留低8位。
3600秒积分测量时间的代码为10H,0eH
当修改了积分测量时间后，建议接着对单元进行复位。

1CH 02H: 读系统参数
格式与写入时一样

9． 1CH 11H:  读存储器数据
向单元发送命令，格式为1CH11H+地址偏移量，地址偏移量表示的是这一组数据在数据存储器里是第几个256个字节,由0开始，0表示第一个，1表示第二个，以此类推。地址偏移量为两个字节，高字节在前，低字节在后，单元收到指令后则回发相应存储地址的数据，发送格式为一个字节的起始标志（0CCH），两个字节的地址偏移量，256个字节的数据，一个字节的校验和，最后一个00H。
格式为：

0CCH + 地址偏移量（2字节） + 256个数据（256字节） + 校验和（1字节） + 00H
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